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摘要(译)

例如，在使用内窥镜的外科手术中，提供了一种单元，用于将这种外科
器械的远端定位到需要在体内进行治疗的部位，而不会推出在人体中打
开的孔以插入手术器械。该单元包括第一和第二输出轴，第一和第二输
出轴可枢转地连接到可移动构件，例如手术工具，并且彼此平行地设置
并且能够往复运动，并且，驱动装置用于给予任意量的前进和后退，并
且总是给予第一输出轴相对于第二输出轴的提前和提取量的恒定比率
（≠1）的前进和后退量。
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